ANALYSE DE RESEAUX DE TRANSPORT D’ENERGIE ELECTRIQUE ET INDUSTRIELS

Démarrage moteur

Répartition de puissance ‘ Stabilité de la tension Et plus encore...

CYM-Motor Start, Analyse du démarrage des moteurs

Le module d’analyse du démarrage des moteurs CYM-Motor Start fonctionne de concert avec CYMFLOW et
permet de simuler I'effet du démarrage d’'un moteur asynchrone dans un réseau triphasé. Ce module est un outil
fiable et convivial qui permet de déterminer les creux de tension et le temps d'accélération du moteur asynchrone
en se servant de différentes techniques de démarrage.

Démarrage des moteurs asynchrones

L’analyse du démarrage des moteurs asynchrones

tient compte de I'effet d'inertie du moteur ainsi que

des courbes de charge définies par I'utilisateur et

peut accepter plusieurs méthodes de démarrage:

¢ Méthode de démarrage direct.

e Assistance par condensateur-shunt.

e Assistance par résistance et/ou inductance
placée en série avec le stator.

e Assistance par autotransformateur avec une
transition ouverte ou fermée .

e Assistance par systémes d’entrainement a
variation de fréquence.

e Assistance par rhéostat de démarrage.

e Assistance par une configuration étoile-triangle
du moteur.

e Fichiers d'entrée de données du manufacturier.

¢ Démarrage par gradateur statique.
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Les méthodes de démarrage du moteur mentionnées ci-dessus sont également supportées par notre programme

CYMSTAB.

Démarrage de moteurs synchrones

L’analyse du démarrage des moteurs synchrones tient compte
des effets d’inertie du moteur ainsi que des courbes de charge
définies par l'utilisateur et peut accepter plusieurs méthodes de

démarrage:
e Meéthode de démarrage direct.

e Assistance par condensateur-shunt.

e Assistance par résistance et/ou inductance placée en série

avec le stator.

e Assistance par autotransformateur avec une transition

Synchronous Motor Starting
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Modéle détaillé de la charge mécanique MotorLoad Cune
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Une représentation détaillée du couple de la charge défini par o
I'utilisateur est fournie avec le programme. Vous avez également oo
la possibilité de tracer les courbes du couple nominal électrique et
mécanique avant le démarrage du moteur.
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Les données du couple de la charge peuvent étre saisies a partir
des courbes des données du manufacturier ou de I'équation du
couple de la charge en fonction de la vitesse. =

10000
5000

Torque (newlon meters (n.m))

Estimation des paramétres du moteur %0 005 01 015 02 035 03 0% 04 045 05 0% 05 085 07 075 03 085 05 0%
Slip
— Mechanical torque — Electrical torque I

En Il'absence d'information détaillée, le module

comporte des  fonctions _d'estimation _des

paramétres du circuit équivalent du moteur |  Lockediotortes Fullload test
asynchrone de type rotor simple, a rotor double ou Applied voltage [KV] [3800 Applad volage (kY] EC
A HH H H Measured current [4] ]l??&B?D Measured cunent [4] 753158
a barres profondes en utilisant les informations | RS0 G e e @D o |
suivantes: Operating sk o020
[N . by ra _—ICde
o Essai a vide et a rotor bloqué
Cage factor R [37438 Cage factor X [ozea T
e [Essai avec charge et a rotor bloqué Eslinaied atatot ot iatiolfif1.033 [
Y H Results
e Conditions nominales T - Y] S —
. . Statos Xs = 2704 [ohime]
+ Conditions de démarrage i = o lohed =
e Données de la courbe du manufacturier

+ Norme IEEE 112 TM-2004

Impedances [pu]

Ce module comporte également une fonction Rs |00T640 Hid |L0BEET
d’estimation des paramétres électriques a partir de Y e

Xad [1.10000 Rfd [0.00071
Xaq |0.98000 Rkd [0.01783
wig [024444 Rka [0.03613

quantités physiques.

Results

d=1.200000  ¥q=1.080000
Xp=0100000  d= 0239397

'q=0.600000  T'do=5.022871

T'qo=1.500000  X"d = 0.150002
''q=0139997  T'do = 0.033986

T'qo=0.073392 R"= 0.016400

oK ‘ Cancel |

CYMVIEW, Gestion des résultats de la simulation

L’utilitaire CYMVIEW est commun a tous les modules de simulation qui génerent des graphiques. CYMVIEW peut
gérer la sortie des différents modules, incluant le module d’analyse CYM-Motor Start.

Ceci inclut les graphiques et rapports de la tension des barres du moteur, le courant de démarrage, le facteur de
puissance et le couple électrique et mécanique en fonction du temps. De plus, la courbe Temps / Courant est
générée pour des fins de coordination des dispositifs de protection.
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